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Introducción 

Usar adaptadores de red inalámbrica en Linux a veces necesita un poco de trabajo extra, 

ya que no siempre funcionan de inmediato. En muchos casos, toca instalar los controladores 

manualmente para que todo ande bien. Un ejemplo claro es el chipset Realtek rtl8188eus, muy 

usado porque permite hacer auditorías de redes Wi-Fi y activar el modo monitor.Durante el 

proceso, se ajustó el sistema para evitar que los módulos que vienen instalados por defecto 

causaran problemas, y se instaló el controlador usando DKMS (Dynamic Kernel Module 

Support). Esto sirve para que el controlador se vuelva a compilar solo cada vez que el kernel se 

actualice, evitando tener que hacerlo manualmente. 

 

Resumen 

Se realizó la instalación del driver rtl8188eus en un sistema Linux, empezando por 

desactivar el módulo que causaba conflicto, lo cual se hizo editando un archivo de configuración 

en modprobe.Después, se usó DKMS para compilar e instalar el controlador, de modo que quede 

funcionando incluso después de futuras actualizaciones del kernel. Con este proceso, el adaptador 

inalámbrico queda totalmente compatible y puede usarse con funciones avanzadas como el modo 

monitor, algo esencial para hacer pruebas de seguridad y auditorías de redes Wi-Fi. 

 

Objetivo general 

Instalar y dejar bien configurado el controlador rtl8188eus en Linux, asegurando que 

funcione sin problemas y se mantenga activo incluso después de las actualizaciones del kernel. 
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Objetivos específicos 

1. Detectar y desactivar los módulos que generen conflictos, editando la configuración en 

modprobe. 

2. Compilar e instalar el controlador rtl8188eus usando DKMS. 

3. Comprobar que el controlador quede bien integrado en el sistema y permita activar el 

modo monitor y otras funciones avanzadas. 

4. Registrar y explicar todo el proceso de instalación para poder aplicarlo fácilmente en 

otras distribuciones de Linux. 

 

 

1. Revisión y actualización del sistema 

Se usa el comando sudo apt update en Kali Linux para que el sistema se conecte a los 

servidores y verifique si hay actualizaciones disponibles. 

 

 

 

 

 

 

 

Ilustración 1Ejecución del comando “sudo apt update” en Kali Linux 
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El comando actualizó los 119 paquetes pendientes y dejó el sistema al día. 

 

Ilustración 2 Actualización de paquetes con el comando “sudo apt upgrade -y” 

 

2. Instalación de BC  

Se instaló BC, es una calculadora que permite hacer operaciones desde la terminal en 

Linux. Para su instalación utilizamos el comando apt install bc 

 

 

3. Instalación de build-essential 

Se instaló build-essential, un paquete con las herramientas necesarias para compilar 

programas en Linux. Usando el comando sudo apt install build-essential 

Ilustración 3 Instalación de la calculadora BC en Linux 
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4. Instalación de libelf-dev 

Se instaló libelf-dev, una biblioteca usada para manejar archivos ELF en Linux. 

El sistema también pidió instalar libzstd-dev como dependencia. Para esta instalación usamos el 

comando apt-get install libelf-dev. 

 

 

 

5. Instalar los headers del kernel 

Los headers del kernel son archivos que contienen la información necesaria para que 

otros programas o drivers puedan compilarse y funcionar correctamente con la versión exacta 

Ilustración 4 Instalación del paquete build-essential en Linux 

Ilustración 5 Instalación de la biblioteca libelf-dev en Linux 



 9 

 

del kernel que usa el sistema. Para su instalación utilizamos rl siguiente comando apt-install 

Linux-headers-$(uname-r) 

 

 

 

6. Clonación de los drivers 

En este paso se usa un comando para descargar desde GitHub el código fuente del 

driver rtl8188eus, necesario para que la tarjeta de red WiFi Realtek 8188eus funcione 

correctamente en Linux. Se debe ejecutar el siguiente comando git clone 

https://github.com/kanux-14/rtl8188eus.git 

 

 

Ilustración 6 Instalación de los headers del kernel en Linux 

Ilustración 7 Clonación del repositorio del driver RTL8188EUS desde GitHub 
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7. Carpeta de los drivers 

Se ingresó a la carpeta del driver descargado, se bloquearon los controladores 

antiguos de Realtek para evitar conflictos y se revisaron los archivos del proyecto, que 

incluyen todo lo necesario para compilar e instalar el nuevo driver WiFi Realtek 8188eus. 

 

 

8. Ejecución de make (compilación) 

Se ejecutó el comando make dentro de la carpeta del driver rtl8188eus. 

El sistema usó los headers del kernel de Linux para compilar los módulos del controlador es 

decir las partes del código que forman el driver. En este paso se compila el driver 

RTL8188EUS para que funcione correctamente con el kernel y reconozca la tarjeta de red 

WiFi. 

 

 

Ilustración 8 Configuración del driver RTL8188EUS y verificación de archivos del repositorio 

Ilustración 9 Compilación del controlador RTL8188EUS con el comando 
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9. Ejecución del make compilado 

Se ejecutó make install, que copia el archivo compilado (8188eu.ko) al directorio de 

módulos del kernel de Linux El módulo se guarda en la ruta: 

/lib/modules/.../kernel/drivers/net/wireless/ Después, se actualiza la lista de módulos con el 

comando depmod Con esto, el driver RTL8188EUS queda instalado y listo para que el 

kernel lo reconozca y lo use correctamente. 

 

 

 

Conclusión 

La instalación del driver rtl8188eus con DKMS permite que el adaptador WiFi funcione 

bien y se mantenga activo tras las actualizaciones del kernel.Al usar el blacklist en modprobe, 

se evitan conflictos con otros módulos, logrando una mejor compatibilidad. Este proceso es clave 

para quienes trabajan o estudian ciberseguridad, ya que ofrece un entorno estable para pruebas 

de redes inalámbricas. 

 

Ilustración 10 Instalación del Módulo del Driver RTL8188eus en Kali Linux 


